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Klausurstruktur: wie Probeklausur

» Etwa die Hailfte: veranderte Haus/Bonusaufgaben
» Verstandnisaufgaben

» Theoretische Aufgaben: Definitionen werden abgefragt. Satze
werden abgefragt.

» Ein Satz aus der Liste kommt mit dem Beweis.

Satz 10 (Von Cayley)

Satz 25 (Aquivalente Definitionen von Basis)

Lemma 16 (Austauschlemma)

Satz 29 (Haupsatz der linearen Algebra)

Satz 31 (Erste Dimensionformel und Folgerung davon)
Lemma 24 (Eindeutigkeit der Determinante)

Satz 55 (1ster Kriterium fiir Diaganalisierbarkeit)

Satz 59 (Klassifikationssatz fiir Biliniarformen)

Satz 65 (Diagonalizierbarkeit von symmetrischen Matrizen)
und Folgerung davon.

» Satz 71 Klassifikation von 2-dim Quadriken
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Was miissen sie nicht kennen und andere Ratschlage

» Die Nummerierung von Sitze /Aussagen/ Definition (sie
sollen trotzdem die benutzte Satze irgendwie spezifizieren;
z.B. nach dem Austauschsatz )

» Jede Aufgabe zuerst lesen und verstehen und nur dann I6sen

» Bitte nicht die ganze Zeit mit einer Aufgabe verbringen

» Trotzdem, nach dem Sie die Aufgabe gel6st haben, priifen Sie
sie noch einmal.

» Sie bekommen wenige Zeit und die Hausaufgaben sind
komplizierter: bitte sich gut vorbereiten
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