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Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (bl, a — Zggizzg bl)

Bihngritat U(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zgzizg by — Zgiﬁ:g by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bg) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)




Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.

Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (bl, a — Zggizzg bl)

Bihngritat U(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zgzizg by — Zgiﬁ:g by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bg) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)

Bilinearitét



Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bihngritat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bz) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)

Bilincaritt o(br, a3) — ggll::z?gg(bh by) — Zgz;zz%(f(bl, by)




Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bihngritat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bz) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)

Bilincaritt o(br, a3) — ggll::z?gg(bh by) — Zgz;zz%(f(bl, by)
= (T(by 33)




Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bllmg”tat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {a1, a»} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil
O’(bl7 bl) 7é 0 75 O’(bg, b2) ist.

Eigenschaften von bs: (i) o(by, bs) = o(ba, bs) = 0 und (ii) bs # 0.

Beweis (1): o(by, b3) = o <b1,33 _olbia) po olba) )

O'(bl,bl) U(bZ b2)
Bllll]gl‘ltat ff(/)l. 83) - ZEZi:Z?gO-(bh bl) — ZEijzg()'(bl, b2)

= (T(by 33) — O’(bl,a3)



Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bllmg”tat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {a1, a»} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil
O’(bl7 bl) 7é 0 75 O’(bg, b2) ist.

Eigenschaften von bs: (i) o(by, bs) = o(ba, bs) = 0 und (ii) bs # 0.

Beweis (1): o(by, b3) = o <b1,33 _olbia) po olba) )

O'(bl,bl) U(bZ b2)
Bllll]gl‘ltat ff(/)l. 83) - ZEZi:Z?gO-(bh bl) — ZEijzg()'(bl, b2)

= (T(byag) — O’(bl,a3) -0



Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bllmg”tat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {a1, a»} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil
O’(bl7 bl) 7é 0 75 O’(bg, b2) ist.

Eigenschaften von bs: (i) o(by, bs) = o(ba, bs) = 0 und (ii) bs # 0.

Beweis (1): o(by, b3) = o <b1,33 _olbia) po olba) )

o(by,b1) o(by,b2)
Bilinearitiit o(by, a3) — ZEZI?; (by, by) — Zgzjjzga(bl, b2)

—(T(bl 33)70'(1)1,33)*0_0
Ahnlich zeigt man o(b,, bs) = 0.



Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.
Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — ZE&:Z?; bl)

Bllmg”tat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {a1, a»} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — Zggi:; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil
O’(bl7 bl) 7é 0 75 O’(bg, b2) ist.

Eigenschaften von bs: (i) o(by, bs) = o(ba, bs) = 0 und (ii) bs # 0.

Beweis (1): o(by, b3) = o <b1,33 _olbia) po olba) )

o(by,b1) o(by,b2)
Bilinearitiit o(by, a3) — ZEZI?; (by, by) — Zgzjjzga(bl, b2)

—(T(bl 33)70'(1)1,33)*0_0
Ahnlich zeigt man o(b,, bs) = 0.
Beweis



Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.

Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — Zggizzg bl)

Bihngritat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — thﬁfﬁ; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bg) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)

7(br. 25) = ZERo (b, bi) = ZE3o (b, br)

= (T(bl 33) — O'(bl,a3) —0=0.

Ahnlich zeigt man o(by, bs) = 0.

Beweis (ii): Da bs eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der

linearunabhéngigen Menge {a1, a, a3} ist,

Bilingxritéit




Sei (a1, ..., a,) eine Basis.
Schritt 1. Setze b; = a;.

Schritt 2. Setze by = a, — 2422 by. Wohldefiniert, weil o(by, by) # 0 ist.

Eigenschaften von by: o(b1, b)) =0 und by, # 0.

Beweis : ()'(bl7 b2) =0 (b17 a — Zggizzg bl)

Bihngritat J(bl, 32) — %O’(bl, bl) = O’(bl, 82) — O’(bl, 82) =0.
Beweis : Da b, eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {a1, ax} ist, ist by # 0.

Schritt 3. Setze b3 = a3 — thﬁfﬁ; by — ggz;zzg by. Wohldefiniert, weil

O'(bhbl) #O#U(bz,bg) ist. .
Eigenschaften von bs: (i) o(b1, b3) = o(ba, b3) = 0 und bs # 0.

Beweis (1): o(by, bs) = o (b1, a3 — 203 by — 22220 by)

7(br. 25) = ZERo (b, bi) = ZE3o (b, br)

= (T(bl 33) — O'(bl,a3) —0=0.

Ahnlich zeigt man o(by, bs) = 0.

Beweis (ii): Da b3 eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der

linearunabhédngigen Menge {a1, a2, a3} ist, ist bs # 0.

Bilingxritéit




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen:



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren

by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
k=1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) =0



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren

by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
k=1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.
Beweis



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.

Beweis (i): a(bj, by) = o (bj, s — foz—ll Z((l;f.,zk')) b,-)

Bilinearitét



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.

Beweis (i): a(bj, by) = o (bj, s — foz—ll Z((l;f.,zk')) b,-)

k—1

Bilinearitét
= U(bj7 ak) — E :

i=1



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll 7‘;((2’ ik)) b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.
Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ak — Zf-:ll Z((Z‘Z)) bi)
k—1

Bilinearitét O'(b,’, ak)

= U(bj7ak)—2m0'(bj,b,‘)

i=1




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren

by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ax — Z:-(;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilineariti g bi7 ak
Bilinearitat 0-([3_,.7 ak) — Z U((b b)) O'(bj, b,) =
i—1 iy Mi

nur o(bj, bj) #0



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren

by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilineariti g bi7 ak
Bilinearitat 0-([3_,.7 ak) — Z U((b b)) O'(bj, b,) =
i—1 iy Mi

nur o(bj, bj) #0
o(bj,a
o(by, ) — Hgggo(by, by) = 0.

o




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

Setze by = ay — fo;ll % b;.
Wir zeigen: fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilinearit# a bi7 dk
B caritat U(bj,ak) — Z U((b b)) O'(bj,b,-) =
i—1 iy Pi

nur o(bj, bj) #0
o(bj,a
o(by, ) — Hgggo(by, by) = 0.

o

Beweis



Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

Setze by = ay — fo;ll % b;.
Wir zeigen: fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilinearit# a bi7 dk
Bil caritat U(bj,ak) — Z U((b b)) O'(bj,b,-) =
i—1 iy Pi

nur o(bj, bj) #0
o(bj,
o(by, ax) — 2o (by, by) = 0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhidngigen Menge {ay, ..., ax} ist,




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

Setze by = ay — fo;ll % b;.
Wir zeigen: fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilinearit# a bi7 dk
Bil caritat U(bj,ak) — Z U((b b)) O'(bj,b,-) =
i—1 iy Pi

nur o(bj, bj) #0
o(bj,
o(by, ax) — 2o (by, by) = 0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhéngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

Setze by = ay — fo;ll % b;.
Wir zeigen: fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.

Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 o(bi,b;)
k—1
ilinearit# a bi7 dk
Bil caritat U(bj,ak) — Z U((b b)) O'(bj,b,-) =
i—1 iy Pi

nur o(bj, bj) #0
o(bj,
o(by, ax) — 2o (by, by) = 0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhéngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.

k—1 o(b;,
Setze by = ax — >+, % b;.

Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und b # 0.
Beweis (i): o(bj, bx) = o (bj, ax — St albead b,-)

i=1 O'(b,',b,‘)
k—1
0’(b,’7 ak)

Bilinearitst U(bj, ak) - Z W U(bj) b,-) =
I:]. 1 1

nur o(bj, bj) #0
o(bj,a
o(by, ax) — 2o (by, by) = 0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhéngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.
Nach n Schritten bekommen wir (b1, ..., b,) so dass o(bj, bj) = 0 fiir i # j.




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.
Beweis (1): o(by, bi) = o (by, a — 15 23 by)
k—1

Bilinearitit O'(b,’, ak) —

= U(bj,ak)—ZmU(bj,b;)_

i=1

nur o(bj, bj) #0
U(bj7 ak) - Z((g:z))a(bjﬁ bj) =0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.
Nach n Schritten bekommen wir (b1, ..., b,) so dass o(bj, bj) = 0 fiir i # j.
Wir zeigen: diese Menge ist linearunabhangig.




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.
Beweis (1): o(by, bi) = o (by, a — 15 23 by)
k—1

Bilinearitit O'(b,’, ak) —

= U(bj,ak)—ZmU(bj,b;)_

i=1

nur o(bj, bj) #0
U(bj7 ak) - Z((g:z))a(bjﬁ bj) =0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.
Nach n Schritten bekommen wir (b1, ..., b,) so dass o(bj, bj) = 0 fiir i # j.
Wir zeigen: diese Menge ist linearunabhéngig. Sei 0= Sor Aib;.




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.
Beweis (1): o(by, bi) = o (by, a — 15 23 by)
k—1

Bilinearitét O'(b,’, ak)

= U(bj,ak)—ZmU(bj,b;):

i=1

nur o(bj, bj) #0
U(bj7 ak) - Z((g:z))a(bjﬁ bj) =0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.
Nach n Schritten bekommen wir (b1, ..., b,) so dass o(bj, bj) = 0 fiir i # j.
Wir zeigen: diese Menge ist linearunabhéngig. Sei 0= o7, Aib;. Dann Vj




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
Setze by = ay — Zf;ll % b;.
Wir zeigen: (i) fiir j < k gilt o(bj, bx) = 0 und by # 0.
Beweis (1): o(by, bi) = o (by, a — 15 23 by)
k—1

Bilinearitét O'(b,’, ak)

= U(bj,ak)—ZmU(bj,b;):

i=1

nur o(bj, bj) #0
U(bj7 ak) - Z((g:z))a(bjﬁ bj) =0.
Beweis (ii): Da by eine nichtriviale Linearkombination der Elemente der
linearunabhédngigen Menge {ay, ..., ax} ist, ist by # 0.
Nach n Schritten bekommen wir (b1, ..., b,) so dass o(bj, bj) = 0 fiir i # j.
Wir zeigen: diese Menge ist linearunabhéngig. Sei 0= 7, Aibj. Dann Vj gilt:




Schritt k. Schritt k — 1 liefert k — 1 paarweise orthogonale Vektoren
by, ..., bxk—1, die nichtriviale Linearkombinationen der {a, ..., ax—1} sind.
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also ist die Linearkombination trivial.
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= A ~ ,
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Da o(bj, b;) # 0 ist, muss A\; = 0. Da j beliebig war, sind alle A\; =0,
also ist die Linearkombination trivial.

Also, (b, ..., by) ist eine Basis, nach Konstruktion ist sie orthogonal.
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Geometrische Vorstellung:

Vektor AC ist Projektion des Vektors AB auf der span ({A?:})

da AB— AC = CB zu AC, und deswegen auch zu allen Vektoren
aus span ({A_C}) orthogonal ist.
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|a]?2 — |b|> = 0. Dann ist arccos (\ﬁl‘?\zl) = arccos(0) = 3. O




